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Abstract
Im Rahmen des Vortrags werden effiziente Optimierungsverfahren
zur Berechnung von linearen modellprädiktiven Regelungsver-
fahren vorgestellt (mit und ohne Modellunsicherheit). Der Ansatz
betrachtet dabei eine Formulierung des zu Grunde liegenden
Optimalsteuerungsproblems basierend auf Dynamischer Pro-
grammierung. Dabei wird die sequentiell quadratische Natur des
Problems ausgenutzt: iterativ werden über Riccati-Rekursionen
die sequentiellen quadratischen Programme für die jeweiligen
Active-Sets der Systemgrenzen gelöst. Die Kernidee besteht
darin aus einer bekannten Lösung für einen beliebigen Systemzu-
stand (z.B. der unbeschränkt optimalen Lösung innerhalb der
invarianten Zielmenge) über ein Homotopieverfahren die Lösung
des aktuell gemessenen Systemzustands zu ermitteln.
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